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URAP : un robot omnidirectionnel

Envie d'explorer ? Affranchissez vous de toutes les limites de direction avec ce

robot omnldlrectlonnel telécommande.
Le composant essentiel : le pont en H \
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Le pont en H est un composant actif a
deux coté manipulable en tout ou rien. I
permet de bloquer la tension dans un
sens de rotation.

Ordinateur

URAP en pleine exploration.
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L'articulation du systéme entre les
différents microcontroleurs modules
radiofréquences et les moteurs.
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La télecommande en théorie et en pratique
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