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De la vérification expérimentale d’'un principe physique... a la mesure de la vitesse de rotation terrestre

Probléme : mesure des faibles Q Solution : modulation de phase | Application : mesure de la rotation terrestre (@ ~1 tr/j ~7,3.10 rad/s)
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Oreme ~ 7,3.10-5 rd.s™, Ky = 136 mV/(rad.s™)
= Ky.Q<10 pV << 10 mV bruit r.m.s.

Différence de phase totale : Ad 1o = 2 (04F ¢) || Solution : modulation sinusoidale + détection synchrone
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