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 La voiture autonome

Alimentation
Fournir une tension au 
système à l’aide d’une 

batterie de 5 V

Détermination de la distance entre la 
voiture et l’obstacle

Optimisation des programmes

Démarrage et arrêt de la voiture 

Correction de la trajectoire 
( Redressement et Rattrapage)

Détection
Détection d’obstacle de plus de 12 cm 
de hauteur à l’aide d’un capteur frontal 
de portée 1,50 m et de deux capteurs 

latéraux de 80 cm

Pilotage
Modifier la vitesse et la direction des 

roues à l’aide de la carte nucléo

Mouvement
Contourner les obstacles et adapter la 

vitesse et la direction à l’aide de la carte 
nucléo


