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Lumlgqng vous présente

Lumidiote® est une voiture autonome qui se déplace dans
son environnement, sans commande de lextérieur. flle se
drrige dans la drection de lespace pour laquelle le LIDAR,
dont elle est equipée, a détectée la plus grande distance &
un obstacle (direction «sans obstacle»). £n cas dobstacle trop
proche, ele sarréte, recule sur une dizaine de centimetres
puis se dirige dans la direction «sans obstacles.

le Lidar RPLidar A2M8 dont est équipée Lumidiote® permet
de scanner lenvironnement sur 360 (par pos de o) et de
donner pour choque angle, la distonce avec un éventuel
obstacle situe & moins de [2m. Ce dernier communique en
interne  un  tableau de 360 cases correspondant  aux
distances pour chacun des angles. tn réduisont au champ

de vision, ce tableau. on détermine la distance maximale, qui
sera la direction de déplocemzn’r, et I'ongle

associe. tn compaoront cefte distance
maximale avec  une  distonce  seul,
Lumidiote® est capable de ne pos rester
bloquée dans un obstacle si elle est
entourée en reculant pour repartir dons une
autre direction.

Lumidiote® est copable de sorienter selon une direction
précise gréce G un asservissement de qualite. £n comporant
langle correspondont & la distance «sons obstacle »  soit
ongle-consigne avec longle réel, on arrive & corriger en
temps réel cet angle pour quil soit au plus proche de langle

« sans obstacle ». en oppliquonT une nouvelle consigne
correspondant & lerreur  multiplié

par une gain de 20000 (une valeur o
frop petfite entrdinerait frop peu de
correction donc un temps de viroge <.
troo grand et & linverse, une trop Y
grande valeur pourrait  entrdiner

frop de correction et donc une
nouvelle erreur) s
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les composants de  Lumidiote® sont de
qualitz premiere. Cette voiture de chassis
jaune  lumineux  (couleur  modifiable  sur
demande) possede un moteur & courant
continu (dlié & un Electronic Speed Controler)
et un servomoteur qui fixe la direction. tous
les deux contrdlés par une carte Nucléo, une
atterie NMH, qui la rend autonome et un

RPLidar AZM8 qui
fournit les
informations
relatives & son

environnement.

Lle moteur et le servomoteur de Lumidiote®
sont confrolés via une carte nucléo. en
appliquant une tension créneau de fréquence
5OMz et de temps haut T dont le ropport
cyclique indique, pour le premier, la vitesse et
le sens de marche (T2 1.563ms. la voiture
avance en accélerant lorsque T augmente,
tandis que de maniere réciproque T 1.443ms
la voiture recue en accéleront quond T
dminue) et pour le second, le sens de
rofation et [angle des roues (7.5ms > T>1.3ms
rofation & droite. damplitude moximale de
' 407 1.0ms < T <

1.3ms rotfation &

gauche de

méme amplitude)

De nombreuses options de Lumidiote® (comme les feux

de croisements, le feux de recul, une intensite graduelle
des phores selon la direction de rotation.. ) sont encore
en développement, contocter directement LumiGang®
pour demander un modele sur mesure.

Pour plus d’informations, Z&r3
sur notre nouveau produit
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